Technische Informationen

Steuern/Regeln

Brinkmann KihImittelpumpen mit
Frequenzumrichter

Eine Pumpe mit integriertem Frequenzum-
richter bietet die fur lhre Applikation opti-

male Ergéinzung der bestehenden Produki-
palette.

Die sonst fir die Kreiselpumpe typische
Q-H-Kennlinie wird beim Einsatz eines Fre-
quenzumrichters durch ein Kennlinienfeld er-
setzt. Dadurch ist man in der Lage in diesem
Kennlinienfeld verschiedene Betriebspunkte
anzufahren. Dies bedeutet, dass die Pumpe
auf lhren Einsatzfall optimal abgestimmt
werden kann.
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Abb. 1: Kennlinienfeld

Vorteile der Pumpe mit Frequenzumrichter:

¢ Einsparung von Schaltschrankplatz

* Keine geschirmten Leitungen nétig (EMV-
Probleme)

* Optimale Abstimmung fir verschiedene
Applikationen

* Geringerer Wérmeeintrag ins Medium
(MaBhaltigkeit)

* Energieeinsparung

Pumpensteuerung

1. Pumpensteuerung Uber Analogsignal

Eine Steuerung ist ein Vorgang, bei dem
physikalische Gréfen, wie z. B. ein Druck
oder ein Volumenstrom, durch andere Gré-
Ben beeinfluit werden.

Bei einer Steuerung spricht man auch von ei-
nem offenen Wirkungskreis, da das Ergebnis
einer Steuerung nicht Gberwacht wird.

Stérgrofien, die im System auftreten, kénnen
nicht ausgeglichen werden, da die Aus-
gangsgréBe nicht auf die EingangsgroBe zu-
rickwirkt.

Pumpen mit Frequenzumrichter werden ab
Werk immer vorparametriert ausgeliefert.

==
==
0

EE——
Eingangsgréfe

e —N—
1= . 0

Ansteverung Gber
Sollwertvorgabe

* 0/2-10V

e 0/4 - 20mA

Ansteuerung Gber
7 Festfrequenzen

o
2%

—
Ausgangsgréfie

Variabel einstellbarer
* Druck oder
 Fillstand

4

Abb. 2: Schema einer Steuerung

Bei einer Ansteuerung der KihImittelpumpe
mit einem Frequenzumrichter kénnen mit

z. B. unterschiedlichen Werkzeugen nahezu
unendlich viele verschiedene Driicke erreicht
werden.
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Abb. 3: Analogsignal (stufenlos)

Die Auslegung der Pumpe ist in den meisten
Fallen auf die 50Hz-Ausfihrung beschrénkt.
Durch Leistungsreserven bei verschiedenen
Pumpen ist ein Betrieb mit héheren Frequen-
zen nach Ricksprache méglich.

Der Frequenzumrichter wird dann an der
Stromgrenze betrieben. D. h. der Motor wird
maximal mit dem eingestellten Motornenn-
strom betrieben. Benétigt die Pumpe auf-
grund des Betriebspunktes mehr Motorlei-
stung, wird die Frequenz solange abgere-
gelt, bis der max. Motorstrom wieder erreicht
wird.

2. Pumpensteuerung Uber (max. 7)
Festfrequenzen

Eine Alternative zur analogen Pumpensteue-
rung bietet die digitale Ansteuerung des Fre-
quenzumrichters Uber 3 Digitaleingénge.
Dabei kénnen bis zu 7 verschiedene Festfre-
quenzen angesteuert werden.
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Abb. 4: Festfrequenzen

Mit der Festfrequenzsteuerung kann man
z. B. mit einem bestimmten Werkzeug spezi-
elle Druckstufen realisieren.

Technische Anderungen vorbehalten




Technische Informationen [SIRBINKMANN

Steuern/Regeln
3. Pumpenregelung TECHNISCHE DATEN:
Eine Regelung ist ein Vorgang, bei dem phy-  Micromaster Integrated (Fa. Siemens)
sikalischen Gréf3en, wie z. B. ein Druck, fort-
laufend erfaBt und mit vorgeschriebenen Funktion Spezifikation
GroéfBen verglichen werden. Bei Abweichun-
gen sorgen Regeleinrichtungen (hier ein Pl-  Netzspannung 208V ... 240V +10% 1Phasen
Regler) dafir, dass es zur gewiinschten An- 380V ... 480V £10% 3Phasen
gleichung kommt. Leistungsbereiche
Bei Regelungen wird kontrolliert, ob ein ge- 1~ 208V... 240V 0,37kW...0,75kW
winschter Zustand erreicht wird. So kann 8 ~" 380\/"'“ 480V 0,37kW ..1,5kW 1,5 kW... 7,5kW
2. B. in einem ProzeB ein vorher eingestellter Gehdusegréfie A :105x128 x 160 mm B :128x171x243 mm
Druck in gewissen Bereichen konstant gehal- Schutzart IP 55 (Umrichter IP 65)
ten werden, unabhéngig von der abgenom-  Filter Klasse A integriert
menen Férdermenge. Temperaturbereich -10°C ... +50°C
Steuerungsverfahren U/t
Uberwachung und Rackfohrung Uberlastfahigkeit 1,5 facher Ausgangsbemessungsstrom
der Ausgangsgrofie Schutzfunktionen Unterspannung, Ubersponnung, Uberlast, KurzschluB, Motorausfall, Ro-
?(')/Bzi ?r;gkr::i F[)U!S;G()”\f) torblockierung, Motoribertemperatur, Umrichteribertemperatur
= Ausgangsfrequenzbereich  nach Auslegung ab Werk
\_> T - Sollwertauflésung 0,05 Hz
—> HHHH H'I Digitale Eingéinge 3
:rwr::ii:f: &L I::I Festfrequenzen 7
+ 0/2-10V D u | Ausblendbare Frequenz- 4
. 2@;‘20”’/\ 2443 : bereiche
i Relaisausgénge 1 konfigurierbar 24V DC 1A
= ——» Analoge Eingénge 1 Analogeingang (0/2 — 10V, 0/4 — 20mA) 1 Eingang fur PI-Regler
AusgangsgréBe Serielle Schnittstelle RS 485
Variabel einstellbarer ProzeBregelung Pl
| _— = Druck oder
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Abb. 5: Schema einer Regelung c d
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Abb. 6: Druckregelung auf max. 6 bar Ml 75 0,5-0,85 A 160 128 105 138 191
begrenzt MI 150 09-1,1 A 160 128 105 138 191
MI' 150 1,3-1,5 A 160 128 105 176 203
MI 300 1,7-2,6 B 243 171 128 176 221
MI 550 3,3-55 B 243 171 128 218 241
MI 750 75 B 243 171 128 258 256
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